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	슬라이드 번호 1
	1. 평판의 한 구석에 정현파 형태의 힘 (Sinusoidal Force)을 가한다. �   진폭의 크기는 일정하게 유지하고, 주파수만(Frequency Rate)만 변화 ��2. 평판의 다른 한 모퉁이에 가속도계 센서를 장착하여 응답신호를 측정.
	 동일한 세기의 진동으로 힘을 가하고 있는 데, 단지 주파수만 달라지는 것이 �왜 측정 신호의 크기가 달라지게 만들까 ? � 외부가진력의 진동수가 기계나 구조물의 고유진동수와 일치할 때마다 과도한 처짐                       과 파괴가 일어난다. (공진 현상)��이제 주파수를 낮은 주파수에서 높은 주파수로 변화시켜가면서 �이 실험을 계속 수행해 보면, 어떤 특정한 주파수로 갈수록 �측정 응답이 커지다가 그 특정 주파수에서 멀어지면�다시 응답 크기가 작아지는 것을 알 수 있다. 
	모드형상 (Mode Shape)��변형할 수 있는 확률이 가장 높은쪽부터 1차, 2차… 로 나옴
	슬라이드 번호 5
	슬라이드 번호 6

